Zusammenfassung Untermannigfaltigkeiten

Im Folgenden gilt

+ d: Dimension der Untermannigfaltigkeit
+ n: Dimension des Raumes R", in dem die Untermannigfaltigkeit lebt

Die Spalte “Giiltigkeit” enthélt nicht alle hinreichenden Bedingungen fiir die Giiltigkeit der Aussagen, sondern lediglich jene, die fiir typische Anwendungen in
Ubungsaufgaben und Priifungen niitzlich sind. Die vollstdndigen Sétze sind im Vorlesungsskript von Herrn Ziltener zu finden.

Ich gebe keine Garantie fir die Korrektheit dieser Zusammenfassung. Fehler passieren leider. Falls du einen findest, bitte bei mir melden (Nicola Bruhin,

nbruhin@ethz.ch).
Global Parametrisierte Untermannigfaltigkeiten
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Satz von Gauss
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Name Math. Ausdruck Beispiel Giltigkeit
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Regulire Niveauflichen (durch Submersionen definierte Untermannigfaltigkeiten)
Name Math. Ausdruck Beispiel Giiltigkeit
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Integralsitze
Name Math. Ausdruck Beispiel Giiltigkeit
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Satz von Green
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